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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Verteilvorrichtung 

(§7) Bei bekannten Verteilvorrichtungen an Erntemaschinen 
sind in einem Gehause angeordnete Leitbleche schwenkbar 
angeordnet und konnen von einer Fahrerkabine aus uber 
einen Motor manuell in eine gewunschte Stellung bewegt 
werden, die von Seitenwindverhaltnissen oder von einer 
Hanglage abhangt. Hierzu bedarf es jedoch eines hohen 
Geschicks einer Bedienungsperson. 

Es wird vorgeschlagen, die Neigung der Erntemaschine zur 
Horizontalen mittels eines Neigungssensors (38) zu erfassen 
und die Leitbleche (32) mittels einer motorisch bewegten 
Stellvorrichtung (34) uber eine Rechnereinheit (40) automa- 
tisch zu verstellen. 

Derartige Verteilvorrichtungen finden Anwendung bei Mah- 
dreschern. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Verteilvorrichtung fOr aus 
einer Erntemaschine austretendes Hackselgut, insbe- 
sondere an einem Strohhacksler, mit einem Gehause, 
mit Leitblechen, die das Hackselgut durch das Gehause 
fuhren, und mit einer Stellvorrichtung, die mittels eines 
Motors bewegbar ist. 

Bei bekannten Verteilvorrichtungen (DE-OS- 
38 38 936, DE-GM-80 14 119, DE-PS-35 30 195) sind in 
einem Gehause angeordnete Leitbleche schwenkbar 
angeordnet und kdnnen von einer Fahrerkabine aus 
uber einen Motor manuell in eine gewiinschte Stellung 
bewegt werden. Die Richtung, in die die Leitbleche be- 
wegt werden, hangt ab von Seitenwindverhaltnissen 
oder von einer Hanglage. 

Diese Verteilvorrichtungen sind insofern nachteilig, 
als eine Bedienungsperson ein sicheres Gefuhl und Zeit 
bendtigt, die Leitbleche derart zu verstellen, daB sich 
das Streubild nicht mit dem ungemahten Bestand iiber- 
deckt 

Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe wird 
darin gesehen, eine Verteilvorrichtung vorzuschlagen, 
deren Streubild stets auBerhalb des Bestands gehalten 
wird. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die Leh- 
re des Patentanspruchs 1 gelost, wobei in den weiteren 
Patentanspriichen Merkmale aufgefiihrt sind, die die 
Losung in vorteilhafter Weise weiterentwickeln. 

Auf diese Weise bleibt es nicht dem Geschick der 
Bedienungsperson uberlassen, die Neigung richtig zu 
erfassen und die Leitbleche ausreichend weit zu verstel- 
len. AuBerdem wird die Bedienungsperson beim Wen- 
den am Hang entlastet und kann sich nunmehr der Be- 
dienung anderer Komponenten zuwenden. Es ist ausrei- 
chend, wenn der Neigungssensor analoge Signale aus- 
sendet, die auf den Motor wirken. 

Auf einfache Weise kann ein Steuer- oder Regelim- 
puls gewonnen werden, wenn eine sogenannte Pendel- 
box, die bei Hangmahdreschern regelmaBig bereits vor- 
handen ist. als elektrischer MeBwertgeber verwendet 
wird. 

Eine weitere Art, die Hangneigung auf ausreichend 
sichere Weise zu erfassen, liegt darin, den Ausschlag 
einer Pendelachse der Erntemaschine zu erfassen, der 
sich bei einem Hangmahdrescher dadurch ergibt, daB 
dessen Rahmen in eine horizontal Lage geschwenkt 
wird, wahrend die Achse weiterhin parallel zum Boden 
bleibt 

Desgleichen kann das SchwenkmaD einer Ernteber- 
gungsvorrichtung, z. B. eines Schneidwerks oder eines 
Pfliickvorsatzes, gegenuber dem Rahmen der Erntema- 
schine dazu verwendet werden, ein geeignetes Signal 
uber die Seitenneigung zu gewinnea 

Die Verwendung eines Elektromotors, insbesondere 
in Verbindung mit einer elektronischen Rechnereinheit, 
gewahrleistet eine kostengunstige und schnell reagie- 
rende Verstellvorrichtung mit geringem Gewicht. 

Ist die Rechnereinheit programmierbar, konnen die 
Breite der Erntebergungsvorrichtung, der Abstand der 
Verteilvorrichtung zum Boden, die Seitenwindge- 
schwindigkeit und sonstige Parameter in die Berech- 
nung des VerstellmaBes mit einbezogen werden. 

In der Zeichnung ist ein nachfolgend naher beschrie- 
benes Ausf uhrungsbeispiel der Erfindung dargestellt. Es 
zeigt: 

Fig. 1 eine Erntemaschine mit einer erfindungsgema- 
Ben Verteilvorrichtung in Draufsicht und 
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Fig. 2 einen schemauschen Schaltkreis fur die Verteil- 
vorrichtung. 

Eine in Fig. 1 gezeigte Erntemaschine 10 in der Art 
eines selbstfahrenden Mahdreschers weist einen Rah- 
5 men 12 auf, der sich uber vordere und ruckwartige Ra- 
der 14 und 16 auf dem Boden abstutzt. Auf den Rahmen 
12 sind an der Vorderseite der Erntemaschine 10 begin- 
nend eine Fahrerkabine 18, ein Korntank 20, eine An- 
triebsmaschine 22 und ein Gehause 24 aufgebaut. An die 
10 Vorderseite des Gehauses 24 ist eine Erntebergungs- 
vorrichtung 26 angeschlossen, die auf dem Boden ste- 
hendes Erntegut aufnimmt und es einer nicht gezeigten 
Dresch- und Trennvorrichtung innerhalb des Gehauses 
24 zur Bearbeitung zufuhrt. Am ruckwartigen Ende 

15 schliefit sich an das Gehause 24 eine Hackselvorrich- 
tung 28 an, in der die groben Teile des aufgenommenen 
Guts, insbesondere das Stroh, zerkleinert und in einem 
Teppich auf den Boden abgelegt werden, wobei sich ein 
bestimmtes Streubild ergibt. Urn ein breites Streubild 

20 auBerhalb der Hackselvorrichtung 28 zu erzeugen, setzt 
sich diese aus einem Gehause 30 und darin schwenkbar 
gelagerten Leitblechen 32 zusammen, die nach der Er- 
findung uber eine Stellvorrichtung 34 mit Bezug auf die 
Langsmittenachse der Erntemaschine 10 nach links oder 

25 nach rechts, d. h. hangauf oder hangab geschwenkt wer- 
den konnen. Geeignete Stellvorrichtungen fur die Leit- 
bleche 32 sind insbesondere aus der DE-OS-38 38 936, 
DE-GM-80 14 119 und DE-PS-35 30 195 hinreichend 
bekannt und bediirfen daher keiner naheren Beschrei- 

30 bung. Wesentlich ist lediglich, daB die Leitbleche 32 
stromaufwarts um Lager 32 ; schwenkbar sind und uber 
weitere Lager 32" ebenfalls schwenkbar an der Stell- 
vorrichtung 34 angreifen. 

Fur die weitere Beschreibung wird auf die Darstel- 

35 lung in Fig. 2 verwiesen. 

Ein in Fig. 2 gezeigter Schaltkreis 36 enthait einen 
Neigungssensor 38, eine Rechnereinheit 40 und einen 
Motor 42, 

Der Neigungssensor 38 kann in beliebiger Weise aus- 
40 gefiihrt werden. Es kann sich um eine elektrisch oder 
elektronisch arbeitende Pendelbox oder um eine 
Quecksilberwaage handeln. Andernfalls kann ein analo- 
ges oder digitales MeBglied vorgesehen werden, das der 
Relativbewegung zwischen der Erntebergungsvorrich- 
45 tung 26 oder einer Pendelachse und dem Rahmen 12 
unterworfen wird und dabei einen Widerstandswert an- 
dert, der ein MaB fur die Neigung darstellt. Dieser Nei- 
gungssensor 38 ist uber eine Leitung 44 mit der Rech- 
nereinheit 40 verbunden und speist in diese der Hang- 
so neigung aquivalente Signale ein. 

Die Rechnereinheit 40 ist vorzugsweise als program- 
mierbarer Mikroprozessor ausgebildet, der aus den von 
dem Neigungssensor 38 empfangenen Signalen ein Aus- 
gangssignal fur den Motor 42 bildet. Vorzugsweise ist 
55 die Rechnereinheit 40 so ausgebildet, daB es mit ihr 
mSglich ist, das Ausgangssignal auch manuell zu beein- 
flussen, z. B. zu verstarken oder abzuschwachen und/ 
oder, daB auch andere Parameter wie der Seitenwind 
und dergleichen mitberucksichtigt werden konnen. Die 
60 Rechnereinheit 40 ist uber eine Leitung 46 mit dem 
Motor 42 verbunden. 

Der Motor 42 ist in diesem Fall als ein Elektromotor 
ausgebildet, der eine linear bewegbare Gewindespindel 
48 als Ausgangsglied enthait. Allerdings konnte auch ein 
65 Hydraulik- oder ein Pneumatikmotor Verwendung fin- 
den, wobei dessen Verstellung uber ein entsprechendes 
Elektromagnetventil eingeleit t wurde. 

Die Gewindespindel 48 greift mit ihrem freien Ende 
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an der Steilvorrichtung 34 mittels eines Gelenks 50 
schwenkbar an und kann die Steilvorrichtung 34 mit den 
Leitblechen 32 in dem Gehause 30 quer zu dem Strom 
des Hackselguts verschieben. 

Nach alledem ergibt sich folgende Funktion. 5 
Sobald der Neigungssensor 38 ermittelt, daB die Ern- 
temaschine 10 eine Neigung querzur Fahrtrichtung ein- 
nimmt, gibt er ein entsprechendes Signal an die Rech- 
nereinheit 40, die anhand gespeicherter Wertepaare ein 
Ausgangssignal an den Motor 42 aussendet, aufgrund 10 
dessen die Steilvorrichtung 34 mit den Leitblechen 32 
derart verschwenkt wird, daB das durch das Gehause 30 
geworfene Gut entsprechend weit hangaufwarts ge- 
schleudert wird. 

15 

Patentanspruche 

1. Verteilvorrichtung fur aus einer Erntemaschine 
(10) austretendes Hackselgut, insbesondere an ei- 
nem Strohhacksler, mit einem Gehause (30), mit 20 
Leitblechen (32), die das Hackselgut durch das Ge- 
hause (30) fuhren, und mit einer Steilvorrichtung 
(34), die mittels eines Motors (42) in Abhangigkeit 
von einer Neigung der Erntemaschine (10) zur Ho- 
rizontalen bewegbar ist, dadurch gekennzeichnet, 25 
daB der Motor (42) automatisch mittels eines Nei- 
gungssensors (38) geregelt oder gesteuert wird. 

2. Verteilvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Neigungssensor (38) als Pen- 
del zur Erzeugung eiektrischer Ausgangssignale 30 
ausgebildet ist 

3. Verteilvorrichtung nach Anspruch 1. dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Neigung mechanisch an ei- 
ner Pendelachse der Erntemaschine (10) erfaBt 
wird. 35 

4. Verteilvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Neigung an einer Relativbe- 
wegung einer Erntebergungsvorrichtung (26) ge- 
geniiber einem Rahmen (12) der Erntemaschine 
(10) erfaBt wird. 40 

5. Verteilvorrichtung nach einem oder mehreren 
der vorherigen Anspruche. dadurch gekennzeich- 
net, daB der Motor (42) als Elektromotor ausgebil- 
det ist. 

6. Verteilvorrichtung nach einem oder mehreren 45 
der vorherigen Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Motor (42) uber eine Rechnereinheit 
(40) bedient wird. 

7. Verteilvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Rechnereinheit (40) pro- 50 
grammierbar ist 


Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen 


60 


65 


ZEICHNUNGEN SEITE 1 


Nummer: 
Int. CI. 5 : 

Off nlegungstag: 


DE 41 34 136 A1 
A 01 F 12/40 

22. April 1993 



308 016/88 


ZEICHNUNGEN SEITE 2 


Nummer: 
Int. CI. 5 : 

Offenlegungstag: 


DE 41 34 136 A1 
A 01 F 12/40 

22. April 1993 



308 016/88 


